104 Projet robotique

Anatomie d'un robot - Cours

TROIS CRITERES Un robot fonctionne sur le méme
POUR principe qu'un &tre humain.
RECONNAITRE

UN ROBOT Il possede des capteurs qui lui

permettent de  recevoir  des

Des capteurs

qui pergoivent informations sur son environnement

I"environnement.

(détection d'un contact, présence
d'objet, de son, de chaleur...).

Il possede des actionneurs qui lui
permettent d'effectuer des actions
(émettre un son, de la Ilumiere,
bouger,...).

Des actionneurs
(bras, roues,
pinces, etc.).

Les actionneurs et les capteurs
o iogeme=  appartiennent A la Partie Opérative
desenactien:  des robots

Enfin, il possede un cerveau qui
traite les informations en provenance des capteurs, décide des actions a entreprendre et
envoie des ordres aux actionneurs. Ce cerveau est le plus souvent constitué d'une carte
électronique embarquée (ordinateur situé dans le robot) et d'un programme. On parle de
Partie Commande.

/Commraison Homme / Machine )
Humain: Sens —p Cerveau - PMuscles
Informations ; Ordres
Robot:  Capteurs ———pi Ordinateur | pActionneurs
(Partie commande)
\ _J
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