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Voici Nao, un robot trés performant développé par
une entreprise frangaise, Aldebaran Robotics,
rachetée depuis par I'entreprise japonaise SoftBank
Roboftics.

Vendu a prés de 9 000 exemplaires, il vous en
colitera 7 000 € pour I'acquérir.

Projet robotique
Anatomie d'un robot - Exercice corrigé

Carte d'identité
Nom : NAO
Naissance : 2006
Taille : 58 cm
Masse : 4,8 kg
Autonomie : 90 min
OS : Linux

1- Entoure en vert les capteurs présents sur ce robot et en rouge les actionneurs :

1. Headcap

2. Speakers (x2) and earleds

3.1R
and eyeled

4. Neck

5. Power button

6. Hip

7. Prehensive hands

8. Ankle

2- Avec quelle énergie fonctionne ce robot ?
Il fonctionne avec de l'énergie électrique.

9. Microphones (x2)
10. Cameras (x2)

11. Microphones (x2)

12. Shoulder

|13. [ON) emitteri receivers (x4) |

14. Elbow

15. Battery

16. Wrist

17. Knee

18. Bumper

3- D'apres toi, quels éléments sont utilisés pour que le robot puisse bouger ? Combien en

dénombres-tu au minimum ?
Ce sont des moteurs. Nao en posséde 25.
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