Réalisation sur projet
Anatomie d'un robot - Chdine d'information, chdine d'énergie - Cours
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Chaine d'information : C'est la partie du systéme automatisé qui capte I'information et qui la traite.
Chaine d'énergie : C'est I'ensemble des procédés qui vont réaliser une action. Etat
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