
Exercice     : Complétez le schéma dans le cas de votre robot.

1/1 D. Charletoux

Alimenter

Piles

Distribuer

(Vide – la carte 
pilote directement 
les servomoteurs).

Convertir

Servomoteurs

Transmettre

(vide – les roues sont fixées 
directement sur les 

servomoteurs.)

Acquérir

Traiter

Carte Arduino

Communiquer

Diode de la carte Arduino

Transmettre

Câbles

Bouton M/A

Capteur Ultrason
Capteur infrarouge

Réalisation sur projet
Anatomie d’un robot – Chaîne d’information, chaîne d’énergie - Correction
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Action

Chaîne d’information

Chaîne d’énergie

Système automatisé

Marche
Arrêt

Couleur du sol

Présence d’un 
obstacle

Electricité

Carte
sous tension / 
hors tension

Direction et 
vitesse initiales 

du robot

Direction et vitesse finales du robot


